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Dynamika shiftów rozmieszczeniowych

Streszczenie

Niech X2 będzie pełnym shiftem (przesunięciem) nad al-
fabetem {0, 1}. Ustalmy P ⊂ N. Shiftem rozmieszczeniowym
generowanym przez P nazywamy subshift

ΣP = {x ∈ X2 : xi = xj = 1, i 6= j ⇒ |i− j| ∈ P} .

W czasie referatu zostały podane najważniejsze własności shi-
ftów rozmieszczeniowych oraz naszkicowano zastosowania shi-
ftów rozmieszczeniowych do badania zbiorów różnic ustalone-
go podzbioru liczb naturalnych oraz do konstrukcji przykła-
dów ciekawych układów dynamicznych.
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